Kayttoohje SIMcontrol8ENC- ohjaimelle

Techat SIMcontrol8ENC
Tervetuloa kayttamaan SIMcontrol28 ohjainta!

Ohjaimen tarkoitus on kytkea fyysiset 10- pisteet osaksi simulaattori tai peliymparistda, esimerkiksi auto,
tyokone, lentokone, jne.

Tietokone SIMcontrol 10- ohjaimet

y

Ohjaimen toimintaperiaate.



SIMcontrol kédytdosséa simulaattori ympéaristossa.

SIMcontrol ohjaimen kéyttoonotto

SIMcontrol ohjain on suunniteltu siten, etta se vaatii mahdollisimman vahan toimenpiteita kayttajalta.
Tama tarkoittaa mm. sita, ettd mitadan laiteohjaimia ei tarvitse asentaa.

Windows ymparistossa kayttojarjestelma asettaa oikeanlaisen ajurin SIMcontrol ohjainta varten.
Laite tunnistuu niin kutsuttuna HID- laitteena.

SIMcontrol ohjaimessa ei ole sdadettavia asetuksia, joka helpottaa kayttéonottoa.
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SIMcontrol8ENC windows ympéristdssa.

SIMcontrol 10- pisteet

I0- pisteet on ryhmitelty siten, etta jokaista digital input pistetta vastaa vieressa oleva GND- piste.
Mahdollista on kytkea digital input- pisteet kdyttdmaan myos samaa GND- pistetta.



SIMcontrol kytkennat
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Analog inputs Techat 0y

All models

Kaikki Techat SIMcontrol mallit sisaltavét 3- kpl analogisia tuloja, milla voit toteuttaa erilaisia ohjainpintoja
esimerkiksi polkimet, vivustot ja ohjaimet.
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Techat SIMcontrol8ENC kytkennét.



Buttons: Napit ja erilaiset vipukytkimet.

RotaryEncoders: Pydritettavat pulssianturit/kytkimet.

Analog inputs: Potentiometrien kytkentapisteet.

USB power switch: Halutessasi voit kytkea tdhan erillisen virtakytkimen.
5V/500mA: Jannitelahto 5-volttia ja 500mA

Reset: Ohjaimen uudelleen kaynnistys

Huollettavuus
SIMcontrol tuoteperhe on suunniteltu siten, ettd mikali laite vahingoittuu, voidaan se palauttaa
toimintakykyiseksi myds ilman l@hettdmista huoltoon.

Omatoimisen huollon helpottamiseksi kaikki SIMcontrol ohjaimessa olevat mikropiirit on valittu siten, etta
ne voidaan vaihtaa ilman erikoistyokaluja kayttaen pienta talttapaista ruuvinvdanninta.
Nain voidaan varmistaa ohjaimelle mahdollisimman pitka elinkaari.

Mikropiirin vaihto on helppoa mikali laitteisto vaurioituu. Vaihdettavat piirit ovat MCP23017 ja PIC18F2550.

Diagnostiikka, merkkivalot
SIMcontrol laitteen piirilevylla vilkahtelee vihreavalo, kun laite on USB- tilassa,
kun vihrea valo ei vilku SIMcontrol on monitorointitilassa.

Status LED’s

L)
% & &
(o) o L
"o,+ ’(xs 2.
% 2, o

SIMcontrol ohjaimen merkkivalot.

SIMpower: Ohjain on kayttovalmiina.

Status: Merkkivalo vilkkuu, kun ohjain normaali tilassa.
Merkkivalo ei vilku, ohjain lahettaa kytkin ja ohjaintietoja.

Error: SIMcontrol on havainnut toimintahairion 10- ohjaimissa.



Diagnostiikka terminaaliohjelmalla

Mikali monitorointitilan tiedot halutaan tietokoneelle kytketaan tietokoneeseen USB-TO-SERIAL muunnin
(TTL) ja avataan terminaaliyhteys: 115200,N,0 jolloin sekunnin vélein tulee paivitys laitteen tilatiedoista (IO-
pisteet, rotary encoder ja analogiset tulot)

Asettamalla siltauspala (jumper) tai (jumper wire) sarjavayla aktivoituu ja erilaisten 10- pisteiden tilatiedot
on nahtavissa numeroarvoina.

Siltauspalan asettamisen jalkeen status- valo ei vilku, jolloin SIMcontrol lahettaa tilatiedot
terminaaliohjelmalle.

Sopivia terminaaliohjelmia ovat: TeraTerm, Docklight, Putty, etc.

vuwu.techat.

>
7o)
%

Asetetaan siltauspala (jumper) kuvan pisteisiin jolloin sarjavéyla
aktivoituu. Voidaan kayttaa myés johtoa (jumper wire).

Nakyma terminaaliohjelmassa
Analogiset tulot: x, y, z

UpTimer

|O- tulo ja sen status

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1




10- pisteiden monitorointia.
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Analogisten tulojen monitorointia x, y, z
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